PIR-L/N-AMD/AMD | PIR detektor (vnitfni)

Jednoducha instalace
PIR detektor se pfilepi nebo pfisroubuje na

pozadované misto.

\

né fungovat roky.

L§Ra'

NB-loT

Detektor je napajen z béznych baterii a vydrzi na

O konektivitu se nestarate
Detektor si sam vyhleda radiovou sit, ke které

(( })W- automaticky pfipoji. Pfenos dat funguje spolehlivé
g\ i tam, kde jiné radiové sité selhavaji

Technické parametry = PIRLAMDO1A PIRLAMDO1A
Napajeni

Bateriové napdjeni: 1x CR123A baterie
Zivotnost baterie Dle &etnosti vysilani ":

1x 10 minut 3 roky | 2 roky

1x 60 minut 5 let 4 roky

1x 12 hodin 5.5 let 5.5 let

1x 24 hodin 6 let 6 let

Funkce

Detekce pohybu
Stav baterie

Teplota okoli
Test konektivity

Akusticka signalizace

Detekuje pohyb Elovéka v interiéru

V kazdé odeslané zprave stav baterie
Presnost +/- 2 °C
Alive zprava
intervalech
Opticka (LED), zvukova (buzzer)

odeslana v pravidelnych

Radiova komunikace

Komunikaéni standard:

Komunikacni frekvence:

Vysilaci vykon (max.):

LoRa
868 MHz
25 mW /14 dBm

NB-loT
LTE Cat NB1 2

200 mW /23 dBm

Dalsi udaje

Uhel detekce
Detekéni vzdalenost
Pracovni teplota:

Skladovaci teplota:
Upevnéni:

Kryti:

Barva:

Rozmeér / Hmotnost:

105°

max. 12 m

-20 ...+50°C

(baterie CR123 je ur€ena i pro nizké teploty)
-30...+70°C

lepenim / Srouby

IP20

bila

46 x 105 x 43 mm / 62 g (bez baterie)

Data k dispozici on-line
Pro zobrazeni informaci zaslanych detektorem je
mozné vyuzit cloudovou aplikaci NETLIA nebo data
ziskavat prostfednictvim API.

m:)_

* PIR detektor reaguje na pohyb ¢lovéka v detekénim poli detektoru.

* Na detektoru je mozné nastavovat citlivost pro eliminaci nezadoucich
sepnuti.

o PIR detektor slouzi pro detekci neopravnéného pohybu ¢lovéka ve
vymezeném prostoru nebo pro identifikaci pfitomnosti lidi ve
vymezeném prostor napf. kancelafich, obsluhy u stroja apod.

o Detektor pro odeslani informaci vyuziva radiové sité Internetu véci
LoRa/NB-loT. O jejich automatické vyhledani a vyuziti se stara
detektor. Ze strany uzivatele k tomu neni tfeba Zadna soucinnost.

e Anti-sabotazni funkce (Tamper). PFi rozebrani detektoru odkryti
horniho nebo spodni ¢&asti pouzdra detektoru, vysle detektor
informacni zpravu na server.

e Na bézné baterie vydrzi detektor fungovat roky. Soucasti kazdé
datové zpravy je i informace o stavu baterie.

e Detektoru je mozné ménit nastaveni, pomoci pfikazi odeslanych
pres radiovou sit. Zména nastaveni se provede v aplikaci chytrého
telefonu nebo cloudu.
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Aktivace detektoru

Pred instalaci detektoru je tfeba ze zadni strany pouzdra pres otvor
stisknout kancelarskou sponkou resetovaci tlacitko.

Po stisku tlacitka detektor blikne a za 4s blikne podruhé. Do 2 min
probéhne automaticka registrace do radiové sité a detektor je funkéni.
Instalace

Spodni dil detektoru se prelepi oboustrannou paskou nebo pfisroubuje
na zvolené misto Optimalni vyska instalace nad zemi je 2,2 m.
Zakladni test funkénosti

Po aktivaci detektoru se pohnéte v detekénim poli detektoru. Detektor
blikne a zapiska.

Funkéni rezim detektoru ‘

L] ‘ Detekce pohybu

* ‘ Odeslani zpravy

Detekéni pole - prostor je pokryt tremi vejifi

Detektor je ve stavu Waiting — ¢eka na detekci pohybu ¢lovéka. Pii detekei pohybu je odeslan EVENT
TART. Detektor pfejde do stavu Continous ve kterém po dobu 10 minut po¢ita, kolik pohybt detekoval.
Po uplynuti 10 minut posle EVENT [8ONTINUES, ktera obsahuje pocet pohybu a kdy nastal posledni.
Dale setrvava ve stavu Continous Pokud béhem 10 minutového intervalu zadny pohyb nedetekuje, odesle
EVENT END a ptejde do stavu Waiting.

Pohled shora

Nataveni citlivost detektoru

Sejmout horni kryt detektoru. Citlivost se méni otaCenim nastavovacim prvkem. Vlevo je nejvyssi.

" hodnoty jsou pogitany pfi etnosti méfeni teploty/vihkosti 10x mezi intervaly odeslani dat; 1 T T T T
2 frekvenc¢ni pasma B3 /B8 /B20

0o 7 4 6 8 10 2m

Ver: 10_2022



