MOV-L/N-AWL/AWN | Pohybovy detektor (vnitini)

Jednoducha instalace
Pohybovy detektor pouze prilepite nebo polozite
na predmeét, u kterého chcete detekovat, ze se
pohnul. Detektor je napajen z béznych baterii a

\

O konektivitu se nestarate
((cam) Detektor si sam vyhledd radiovou sit, ke které
\([éi)j automaticky pripoji. Prenos dat funguje
spolehlivé i tam, kde jiné radiové sité selhavaji.

Data ihned k dispozici
Pro zobrazeni informaci zaslanych detektorem je
mozné vyuzit cloudovou aplikaci NETLIA nebo
data ziskdvat prostfednictvim API.

Lo
—

vydrzi na né fungovat roky.

LoRa

&) NB- 10T

e Pohybovy detektor reaguje na zménu své polohy, ktera mize nastat
otagenim, posunem nebo zvednutim.

Pohybovy detektor slouzi pro detekci pohybu pfedmétu, na kterém
je umistén.

Detektor pro odeslani informaci vyuziva radiové sité Internetu véci
LoRa/NB-loT. O jejich automatické vyhledani a vyuziti se stara
detektor. Ze strany uzivatele k tomu neni tfeba Zadna soucinnost.
Anti-sabotazni funkce (Tamper). Pfi rozebrani detektoru odkryti
horniho nebo spodni ¢€asti pouzdra detektoru, vySle detektor
informacni zpravu na server.

Na bézné baterie vydrzi detektor fungovat roky. Soucasti kazdé
datové zpravy je i informace o stavu baterie.

Detektoru je mozné ménit nastaveni, pomoci pfikazi odeslanych
pres radiovou sit. Zména nastaveni se provede v aplikaci chytrého
telefonu nebo cloudu.

Popis detektoru

Technické parametry = MOVLAWLO02A MOVNAWNOOA
Napajeni Resetovaci otvor o 30 >
Bateriové napajeni: 1x CR123A baterie
Zivotnost batejrie Dle &etnosti vysilani ": Raferic p cm— g R 4
1x 10 minut 3 roky | 2 roky o ! o
1x 60 minut 5 let 4 roky Ntm“tazm
1x 12 hodin 5.5 let 5.5 let = [ otvory
1x 24 hodin 6 let 6 let 2
Funkce
Detekce pohybu Detekuje zménu polohy. Na vétsi otfesy @’gﬁ S Detektory
nebo chvéni nereaguije. + s==~ |__| pohybu
Stav baterie V kaZdé odeslané zpravé stav baterie Tamoer JiM=t . CR—
Teplota okoli Presnost +/- 2 °C — /v
Test konektivity Alive zprava odeslana v pravidelnych Aktivace detektoru
intervalech Pred instalaci detektoru je tfeba ze zadni strany pouzdra pres otvor

Akusticka signalizace

Opticka (LED), zvukova (bzucak) stisknout kancelarskou sponkou resetovaci tlacitko.

Radiova komunikace

Po stisku tlacitka detektor blikne a za 4s blikne podruhé. Do 2 min

Komunikaéni standard:

Komunikacni frekvence:

Vysilaci vykon (max.):

probéhne automaticka registrace do radiové sité a detektor je funkéni.
Instalace

Spodni dil detektoru se prelepi oboustrannou paskou nebo jenom polozi
na predmét, u kterého chceme detekovat, ze se pohnul.

LoRa
868 MHz
25 mW /14 dBm

NB-loT
LTE Cat NB1 2
200 mW /23 dBm

Dalsi udaje

Zakladni test funkénosti

Pracovni teplota:

Skladovaci teplota:
Upevnéni:

Kryti:

Barva:

Rozmeér / Hmotnost:

Po aktivaci pohnéte s detektorem. Detektor jednou blikne a zapiska.
Pokud s detektorem za chvili pohnete znovu, detektor opét blikne a
zapiska.

-20 ...+50°C

(baterie CR123 je ur€ena i pro nizké teploty)
-30...+70°C

lepenim poloZenim na pfedmét

IP40

bila

31,5 x 75 x 30 mm / 32 g (bez baterie)

Funkéni rezim detektoru

| ® | Pohybdetcktoru | | Odeslani zprévy

Detektor je ve stavu Waiting — ¢eka na pohyb. Pfi detekci pohybu je odeslan EVENT TART. Detektor piejde do stavu Continous, ve kterém po dobu 10
minut pocita, kolikrat se pohnul. Po uplynuti 10 minut posle EVENT [8ONTINUES, ktera obsahuje pocet pohybt a kdy nastal posledni. Dale setrvava ve
stavu Continous Pokud béhem 10 minutového intervalu k zddnému pohybu nedojde, detektor odesle zpradva ELERT END a ptejde do stavu Waiting.

Nataveni citlivost detektoru

Velmi citlivé6™:

Pro zabezpecovaci aplikace. Otfesy nebo chvéni detektoru nezptsobuji fale$né detekce pohybu.

Stiedné citlivé

Pro aplikace, kde se detektor vyuziva jako ¢ita¢ otacek nebo poctu pruchoda.

Malo citlivé

Pro detekei vétsich pohybt naptiklad pii sledovani, zda se primyslové stroje nebo jejich ¢asti pohybuji (1zice bagru, jefab ..)

" hodnoty jsou pogitany pfi stejné Cetnosti alarmu jako je etnost vysilani ;2 frekvenéni pasma B3 / B8 / B20;

% nastaveno z vyroby
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